Handlingsysteme
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Sie fordern ganzheitliche Systeme.
Sie wollen minimalen Aufwand.
Wir sind Ihr Partner fiir passende Losungen.

—> WE ARE THE ENGINEERS
OF PRODUCTIVITY.
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Passgenau, wirtschaftlich, dynamisch und flexibel: Bei Festo konnen Sie aus vielen Handlingsystemen das
ideale fiir Sie auswahlen. Von Standardlosungen fiir alle gdngigen Applikationen bis hin zu individuellen
Losungen fiir ganz spezielle Anforderungen.

Und ihr Aufwand sinkt: durch einbaufertige Systeme, unsere Software und unsere Services. Wir unterstiitzen
Sie von der Projektierung tiber die Montage bis zur Inbetriebnahme. So kénnen Sie sich ganz auf lhre Kern-
kompetenzen konzentrieren und Ihre Produktivitat steigern.

Festo — der richtige Partner fiir Ihr neues Handlingsystem.

Bewegung

ohne

Kompro-
misse
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Einfach komplett: Alles aus einer Hand ...

Bestens abgestimmte Hardware, Software und Services von einem Lieferanten: Festo. Das Rundum-Sorglos-
Paket reicht von Engineering und Hardware-Beratung iiber die applikationsspezifische Inbetriebnahme bis zu
After Sales Service und Schulung. Damit kdnnen Sie Ihr Handlingsystem optimal und schnell einsetzen, lhre
Prozesskosten senken und die Anlagenverfiigharkeit erhéhen.

Kinematik

Die hochdynamischen Mechani-
ken mit integrierter Energiefiih-

rungskette stehen in mehreren
Baugrofien und Hubbereichen
zur Auswahl.

Gestelle

Gepriifte und funktionssichere
Gestelle. Passend zu jeder
Kinematik und Anwendung,

in Aluminium oder Stahl.

Steuerung

Steuern Sie zentral direkt in
der Anlage oder dezentral im
Schaltschrank.

Front Unit

Drehen, Greifen oder Vakuum:
Sie erhalten leichte, prazise
und kraftvolle Lésungen.

Unsere Experten kiimmern
sich um lhre Handlingsysteme.
Von der Inbetriebnahme tiber
Schulungen hin zu After Sales
Service unterstiitzen wir Sie.



...und bestens vernetzt. Bis in die Cloud

Bei lhrem Einstieg in die perfekte Connectivity unterstiitzen wir Sie auf allen Ebenen — durchgangig und intelli-
gent, elektrisch und mechanisch. Und Sie erweitern lhre Automatisierungskompetenz mit Festo als Partner
tiber alle Bereiche hinweg: Von den vielfdltigen und langlebigen Komponenten und den kompletten Systemen
bis hin zu Kontroll- und Steuerungslésungen. Die durchgédngigen Schnittstellen helfen Ihnen, Ihre hohen

Ziele Schritt fiir Schritt zu erreichen. So machen Sie Ihre Produktion startklar fiir Industrie 4.0 — kompatibel,
zukunftssicher und aus einer Hand!

Festo Automation Platform

Festo Automation Suite
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Warum lohnt es sich fiir Sie, kartesische Roboter einzusetzen?

Die Antwort ist eigentlich einfach: Kartesische Roboter, wie Festo sie anbietet, haben viele Vorteile. Sie passen
immer genau zur Aufgabe und sind nicht iiberdimensioniert. Auerdem sind sie flexibel: Unterschiedliche
Technologien wie Elektrik und Pneumatik oder der Mix aus beidem bieten immer das optimale Preis-Leistungs-
Verhdltnis. Bei voller Flexibilitdt in den Bereichen Last, Dynamik, Arbeitsraum und Mechanik mit den High-

Speed-Varianten und kleinbauenden Systemen.

Die bauraumoptimierten Systeme mit frei skalierbaren Hiiben sind direkt auf die Anwendung hin konzipiert.
So bendtigen sie weniger Raum fiir die Bewegung und lassen sich leichter individuell und modular an die
Applikationsbedingungen adaptieren. Dies ermoglicht eine maximale Arbeitsraumabdeckung.

Aufgrund ihres mechanischen Aufbaus sind die Systeme einfach zu programmieren: So muss fiir Vertikal-

bewegungen z.B. nur eine Achse angesteuert werden.

So schnell wie nie zum
passenden Handlingsystem

Einfacher und schneller geht

es wirklich nicht: Der Handling
Guide Online steigert lhre
Engineering-Effizienz um ein
Vielfaches — und gibt Ihnen die
Sicherheit, richtig dimensioniert
zu haben. Von der Konstruktion
bis zu Lieferung und Einbau ver-
gehen nur ungefahr drei Wochen!

Vorteile

Schnell: In 20 Minuten kommen Sie zum passen-
den Handlingsystem inklusive CAD-Modell und
Inbetriebnahme-Datei.

Intuitiv: Der Handling Guide Online besticht durch
einfachste Bedienung und strukturierte Datenab-
frage

Effizient: Ihr Engineering-Aufwand minimiert sich
extrem: Wenige Minuten — und die Konstruktion ist
fertig!

Planungssicher: Die Nettopreisangabe erfolgt
sofort. So kalkulieren Sie Ihre Kosten mit hochster
Sicherheit.

Kiirzere Time-to-Market: Vom Konfigurieren und
Bestellen bis hin zur Lieferung und Einbau dauert
es in nur ca. 3 Wochen. So kommen Sie schneller
ans Ziel.

Vielfdltig: Hochdynamische und kleinbauende
Handlingsysteme vervollstandigen jetzt das Ange-
bot des Handling Guide Online. Da bleiben kaum
Wiinsche offen. Wenn doch, projektieren wir fiir Sie.




Der Handling Guide Online - in 3 Schritten zum passenden Handlingsystem

Der Handling Guide Online ist Konfigurations- und Auftragsplattform in einem und in unseren Online
Produktkatalog eingebunden. Das einzigartige Online-Engineering-Tool unterstiitzt Sie bei der Konfiguration
und Bestellung lhres Handlingsystems. Es minimiert lhren Engineering-Aufwand und fiihrt Sie in Rekordzeit
zum passenden Handlingsystem.

In drei Schritten zu lhrem
Handlingsystem:

- www.festo.com/handling-guide
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— =i Sie Ihre Applikationsdaten im Handling Guide
it =) - zmeerre Online ein. Das Tool berechnet passende Hand-
— — lingsysteme inklusive Preis.
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e - L - L= Datenblatt mit allen relevanten Daten stehen
ERe e g - Ihnen sofort zum Download zur Verfiigung.

- 3. Schritt:

Mit zusatzlichen Optionen konfigurieren Sie das
ausgewdhlte System nach Ihren Anforderungen.
Danach legen Sie das gewiinschte Handling-
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system in den Warenkorb und schicken Ihre
Bestellung ab. Festo liefert hnen ein einbau-
fertiges System inklusive Anwenderdokumenta-
tion gemafs EU Maschinenrichtlinie innerhalb
kiirzester Zeit.
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Effiziente Inbetriebnahme:

Die Inbetriebnahme-Dateien werden auf Basis der Benutzereingaben und des berechneten Systems indivi-
duell im Handling Guide Online erstellt. Sie konnen diese direkt in den Servoantriebsregler laden. Der indi-
viduell auf das Handlingsystem abgestimmte Wertesatz besteht aus Achsabmessung, Motoreigenschaften,
Vorschubkonstanten und Dynamikdaten. Besonderes Plus: Die Einstelldaten fiir den Regler werden auto-
matisch berechnet — auf Grundlage der vom Benutzer eingegebenen Nutzlast, des Eigengewichtes und der
Systemdynamik. Mit EPLAN konnen Sie schnell und einfach Schaltpldne konstruieren und dokumentieren.
Damit verkiirzen Sie oder Ihre Anwender die Time-to-Market.




Ubersicht der verschiedenen Handlinglésungen

Einbaufertige Komplettsystem-Losungen ...

1D Handlingsysteme/ 2D Handlingsysteme/ 2D Handlingsysteme/
Einachssysteme Linienportale Flachenportale
Einachssystem YXCS Linienportal YXCL Flachenportal YXCF

Seite 18 Seite 20 Seite 24

Linienportal YXCL-B Flachenportal YXCF-B
Seite 20 Seite 24

Hochdynamisches Linienportal YXML Hochdynamisches Fldchenportal YXMF
Seite 22 Seite 26

Kleinbauendes Fldachenportal YXMF
Seite 28




...mit dem Handling Guide Online Erweiterte Losungen

3D Handlingsysteme/ 3D Handlingsysteme/
Raumportale Auslegersysteme
Handlingmodule HSP/HSW

Raumportal YXCR Auslegersystem YXCA fur. Pick and Place

X . Seite 38
Seite 30 Seite 34
Raumportal YXCR-B Kleinbauendes Handlingsystem
Seite 30 . fiir Desktop Applikationen

- Seite 36

Hochdynamisches Raumportal YXMR ﬁ
Seite 33

Kleinbauendes Raumportal YXMR
Seite 32




Typische Anwendungsbeispiele von Festo Handlingsystemen

Handlingsysteme

Vereinzeln/Ausstof3en: YXCS Seite 18 Stapeln von Blechen: YXCL Seite 20

Hochdynamische Handlingsysteme

Stapeln von Batteriezellen: YXML Seite 22 Kisten Beladen: YXML Seite 22

Kleinbauende Handlingsysteme

Zufiihren: YXCA Seite 34 Labels aufbringen: YXMR Seite 32
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Vereinzeln von Solar Wafern: YXMF Seite 26 Montage von Batteriemodulen: YXMR Seite 32

Testen: YXMR Seite 32 Schrauben: YXMR Seite 32
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Die Systemelemente im Einzelnen

Greiffinger Greifen
Parallelgreifer Radial- und Dreipunktgreifer Balggreifer
Winkelgreifer
DHPS DHRS DHDS DHEB
=
it
" HGPL HGPT-B DHWS 4 HGDT/
- HGDT-F
. &3
Bernoulli-Greifer
o N Ewps  y  HOPP HGDD 0GGB
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e § Adaptivgreifer
- 3 1 HGPLE HGPL-B/ DHEF
' | I : = DHAS-GF
Vakuumsaugnépfe Vakuum
VAS/VAS-B Vakuum- Saugerhalter Vakuumsaugdiise Intelligente
sauggreifer Vakuumsaugdiise
e . ESG in Varianten VAL/LJK VN in Varianten OVEM
ESS/ESV # .y
ESH OVEL

& & §
v e
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Ejektor-
Kombination

- www.festo.com/catalogue/...



Dreh- und Schwenkmodule Funktionskombinationen

DRRD DSM-B ERMB EHMB

DRRD mit Zwischen- DSM-T ERMO HGDS
position

DRRD mit Energie- DSM-HD DSL-B
durchfiihrung

DHTG
DRVS DSMI mit Wegmesssystem

L2 B

DHGT mit Energie-
durchfiihrung

13



Die Systemelemente im Einzelnen

Antriebe, Achsen und Zylinder

Pneumatik

Kolbenstangenzylinder

ADN mit oder ohne DSBC

Fiihrungsstangen
Z

~ .
Fiihrungszylinder
DFM DFM-YSRW

Kolbenstangenlose Zylinder

DGC-GF DGC-KF

Schlitten
DGSL

MPA CPX-MPA

14
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Servopneumatik

Antriebe mit Kolbenstange und Wegmesssystem

DNCI DDPC

Kolbenstangenlose Antriebe mit Wegmesssystem

DGCI DDLI

Drehantrieb

DSMI

Positioniercontroller und Endlagenregler

CPX-CMAX CPX-CMPX

Proportionalventil Anschlussplatte

VPWP VABP

- www.festo.com/catalogue/...



Elektrik

Portalachsen und Fithungsachsen

EGC-TB/BS-KF EGC-FA ELGA-TB-G ELGA-TB-RF ELGA-TB/BS-KF ELFA-RF

EGC-HD-TB/BS/-KF  ELGR ELGG EGSK DGE-RF ELGC-TB ELGC-BS ELGT
" 8
LT
Zylinder und Auslegerachsen
EPCO EPCC ESBF ELCC EHMH

Schlitten

EGSL EGSC

Servo- und Schrittmotoren Getriebe
EMMT-AS EMMB-AS EMME-AS EMMS-ST EMGA/EMGB
Servoantriebsregler Axial- und Parallelbausidtze
CMMT-AS CMMP-AS CMMT-ST CMMS-ST EMCA EAMM-U EAMM-A
e ME 0“ | Llil, tn
‘.l i ’
I J it W 2z
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Ubersicht der standardisierten Peripherie

Motion Control und Software

Steuerungen Seite 40 Schaltschrank Seite 44
Kostenoptimierte Steuerungen Passende Schaltschranklosungen

. fiir Festo Handlingsysteme
Integrierte Steuerung Kompaktsteuerung

CDPX CECC-D/CECC-LK

Modulare Steuerungen

CoDeSys Steuerung
CPX-CEC-C1 CPX-E-CEC-C1

Motion Steuerungen und Robotik

Bewegungssteuerung
CPX-CEC-M1 CPX-E-CEC-M1

- www.festo.com/catalogue/...
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Software

Konzipieren und konstruieren

Handling Guide Online: auswdahlen, konfigurieren

e
e —
B

Montage und Inbetriebnahme

Festo Automation Suite:
inbetriebnehmen

e . |
= —emaes—
= =
=== U # =
— - 1 3 - =
— B =
- S—

CPX-E Motion-Lizenz

4 )

Seite 7

Seite 42

CART-Lizenz
." SR

L.’

Kartesische Linear-
Kreisinterpolation

Electric Motion Sizing: auslegen

i e

B OoOE» D

Festo Positioning Basic Lib mit
Funktionsbausteinen

W

PTP-Lizenz

e

Punkt-zu-Punkt-
Interpolation

und

Seite 43

Seite 41



Yy~ 1D Handlingsysteme / Einachssystem

Einachssystem YXCS

Hohe mechanische Steifigkeit und der robuste Aufbau fiir lange eindimensionale Hiibe und grofie Lastmassen
charakterisieren das Einachssystem YXCS. Mit den abgestimmten Schritt- und Servomotoren, Servoantriebs-
regler und dem integrierten Energiefiihrungskonzept erhalten Sie eine zuverldssige, einbaufertige Lésung.

Einsatzgebiete:
e Fiir beliebige Einachs-Bewegungen
e |deal bei langen Portalhiiben und grof3en Lasten

Eigenschaften und Vorteile:

e Hohe mechanische Steifigkeit und robuster Aufbau

e Prozesssicher durch Einsatz von bewdhrten Achsen

e Einbaufertiges Komplettsystem inkl. Energiefiihrungskette
zur Kabel- oder Schlauchfiihrung und passendem Motor
und Servoantriebsregler

Einachssystem YXCS: aus Standard-
modulen. Hier exemplarisch:
Y: ECG 120

Erweiterte Anforderungen:
mit individuell gewé&hlter Achse

18



www.festo.com/handling-guide

System Baugroie Mogliche Achsen Max. Nutzhub (mm) Max. Nutzlast Einbaulage
YXCS EGC-50-TB-KF 1900 Abhdngig von der Waagrecht
(Standard) EGC-80-TB-KF 3000 gewdhlten Dynamik

EGC-120-TB-KF 3000

EGC-185-TB-KF 3000

EGC-HD-125-TB-KF 3000

EGC-HD-160-TB-KF 3000

EGC-HD-220-TB-KF 3000
Erweiterte individuell auf Anfrage
Anforderungen

Antriebspaket je nach gewdhlter Konfiguration.
Legen Sie lhr System selbst im Handling Guide Online aus:

- www.festo.com/handling-guide

19



v 2D Handlingsysteme / Linienportale

Linienportal YXCL

Das Linienportal YXCL kombiniert zwei Achsmodule fiir eine vertikale 2-dimensionale Bewegung. Durch seine
hohe mechanische Steifigkeit ist es sicher und prazise, auch bei sehr langen Hiiben von bis zu 3000 mm in
Y-Richtung.

Linienportal YXCL: aus Standard-
modulen. Hier exemplarisch:
Y: EGC-120, Z: EGC-80

Linienportal YXCL-B: aus Standard-

modulen. Hier exemplarisch:
Y: ELGC-60; Z: EGSC-45

20

YXCL

Einsatzgebiete:

Fiir lange Portalhiibe von bis zu 3000 mm in Y-Richtung und grofien
Lasten z.B. Zufiihren und Beschicken. Fiir unterschiedlichste Applika-
tionen dank verschiedener Baugréf3en und Varianten.

Eigenschaften und Vorteile:

® Hohe mechanische Steifigkeit und robuster Aufbau

e Anwenderfreundliche Montage und Installation —auch im
Servicefall

e Einbaufertiges Komplettsystem inkl. Energiefiihrungskette
zur Kabel- oder Schlauchfiihrung und passendem Motor und Servo-
antriebsregler

YXCL-B

Einsatzgebiete:
Vertikale 2D-Bewegungen fiir einfache Handhabungsaufgaben wie z.B
Kleinteilehandling kostengtinstig realisieren.

Eigenschaften und Vorteile:

e Spindel- oder Zahnriemenachsen mit Mini-Schlitten zum vertikalen
2D-Arbeitsraum kombiniert

e Axiale oder parallele Motoranbindung frei wahlbar zur optimalen
Nutzung des Einbauraumes

e Energiefiihrungskette aus ESD-Material



www.festo.com/handling-guide

System Achstyp Achstyp
Baugrofie Y-Richtung Z-Richtung Max. Nutzhub (mm) | Max. Nutzlast | Einbaulage
YXCL-1 ® EGC-50-TB-KF e EGSL-35 Y: 1900 Abhédngig von | waagrecht
(Standard) ® DGSL-6 Z: 50 der gewdhlten
YXCL-1-B * ELGC-60-TB-KF * EGSC-45 Y: 1200 Dynamik
(Standard) * ELGC-60-BS-KF * DGST-12/16 Z:150
Erweiterte ® EGC-50 / 70-TB/BS-KF ® EGSL-35 Y: 3000
Anforderungen | ¢ ELGA-70-TB/BS-KF/RF ® DGSL-8/10 Z:200
o DGC(N)-18-KF e DFM-12
e DGC-12 / 18-KF
YXCL-2 e EGC-80-TB-KF ® EGSL-45 / 55 Y: 3000
(Standard) ® EGC-HD-125-TB-KF * DGEA-18 Z: 800
® EGC-70-BS-KF
e DGSL-12/ 16
YXCL-2-B ® ELGC-80-TB-KF ® EGSC-60 Y: 1200
(Standard) e ELGC-80-BS-KF ® DGST-16/20 Z:200
Erweiterte ® EGC-80-TB/BS-KF ® EGSL-45/55 Y: 8500
Anforderungen | e ELGA-70/80-TB/BS-KF/RF * DGEA-18 Z: 1000
® EGC-HD-125-TB/BS-KF ® EGC-70-BS-KF
® DGC(I)-25/40-KF ® ELGA-70-BS-KF
¢ DGSL-12/16
* DFM-16/20
® DNC(E/I)-32 mit FENG
YXCL-3 e EGC-120-TB-KF ® EGSL-75 EGSL-75 Y: 3000
(Standard) ® EGC-HD-160-TB-KF ® DGEA-25/40 Z: 800
® EGC-80-BS-KF
® DGSL-20/25
Erweiterte ® EGC-120-TB/BS-KF ® EGSL-75 Y: 8500
Anforderungen * ELGA-80/120-TB/BS-KF/RF * DGEA-25 Z: 1000
e EGC-HD-160-TB/BS-KF e EGC-80-BS-KF
® DGC(I)-25/32/40-KF ® ELGA-80-BS-KF
® DGSL-20/25
® DFM-25/32
© DNC(E/1)-32 mit FENG
YXCL-4 * EGC-185-TB-KF * DGEA-40 Y:3000
(Standard) ® EGC-HD-220-TB-KF ® EGC-120-BS-KF Z: 800
Erweiterte ® EGC-120/185-TB/BS-KF * DGEA-40 Y: 8500
Anforderungen | e ELGA-150-TB/BS-KF ® EGC-80/120/185-BS-KF Z: 1000
® ELGA-120-TB/BS-RF ® ELGA-80/120/150-BS-KF
e EGC-HD-220-TB/BS-KF ® DFM-40/50
 DGC())-40/63 mit FA o DNC(E/I)-40/63 mit FENG
Erweiterte ® EHMH-40 Y: 8500
Anforderungen e ELCC Z: 2500
Schwerlast

Antriebspaket je nach gewdhlter Konfiguration.

Legen Sie lhr System selbst im Handling Guide Online aus:
- www.festo.com/handling-guide
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z
b/v 2D Handlingsysteme / Linienportale

Hochdynamisches Linienportal YXML

Der kartesische High-Speed Roboter steht fiir hchste Dynamik bis max. 95 Picks/min, hohe Flexibilitat und
kompakte Bauweise. Er ist auf der mechanischen Basis des Linienportals EXCT konstruiert. Als dynamische
Alternative zu herkémmlichen, seriell kinematischen Einzelachsen {iberzeugt das Linienportal durch sein paral-
lelkinematisches Antriebskonzept mit einem umlaufenden Zahnriemen und zwei feststehenden Motoren.

Linienportal YXML auf Basis des EXCT

22

Einsatzgebiete:

e Fiir schnelle Prozesse mit hohen Taktraten

e Schnelles Umsetzen von Teilen und Baugruppen im grof3en recht-
eckigen Arbeitsraum, wie z. B.: pick and place, Zufiihren, Stapeln,
Verpackungs- und Fiillaufgaben

Eigenschaften und Vorteile:

e Hochste Dynamik und effizienter Bertrieb bis max. 95 picks/min
durch geringe bewegte Masse und Tragheit der Z-Achse: fiir prazi-
ses Positionieren bei hoher Beschleunigung und Verzégerung sowie
minimale Vibrationen

e Hohe Lebensdauer durch bewdhrte Serienkomponenten,
extrem reduzierte Erschiitterung und und optimale Laufkultur

e Flexibler Arbeitsraum durch skalierbare Hiibe in Y- und Z-Richtung

e Minimaler Platzbedarf durch kompaktes Design

e Universell: Front-Unit Schnittstelle fiir Dreh- und Greiflésungen
mechanisch oder mit Vakuum

e Integriertes Energiefiihrungskonzept: fiir eine einfache und sichere
Installation, auch bei nachtraglicher Anderung oder Erweiterung

e Optimale Ansteuerung: Die zur Ansteuerung des Portals notwendige
Koordinatentransformation ist bereits in der Festo Positioning
Basic Lib enthalten. In Verbindung bspw. mit der Steuerung
CPX-E-CEC-M1 wird die Programmierung einfach und schnell fiir Sie.



www.festo.com/handling-guide

Arbeitsraum und Einbauraum Die Kinematik im Detail: Motor 1
e Die Uberlagerung beider Moto- | '
L1+Hub(Y) ragerung 5 Y o
ren ermoglicht die Bewegungs-
richtung der Frontplatte in TN - ¥ \
o~
Y- und Z-Richtung 5 ° AN ° Y
e Bei ausschlieBlicher Bewegung s
- —
der Frontplatte in Y- oder re 4 Zal
Z-Richtung sorgen beide
8 Motoren zusammen fiir
% maximale Beschleunigung
g9 . und Geschwindigkeit
N
Y
I
L2 ohne Energiekett . . ey
3 2h:Z Mnoetf‘rfne ¢ Pickrate in Abhédngigkeit von der 305
Nutzlast und dem horizontalen S —
25 25
Hub
Die kinematische Kette: ¢ Die angegebene Taktrate
e Zwei feststehende Servomoto- bezieht sich auf einen
ren M, und M, ) Doppelhub EXCT 15 95 Picks/min
e Ein umlaufender Zahnriemen ZR M @, " e Greif- und Wartezeiten EXCT 30 85 Picks/mi
ICKS/miIn
e Eine sehr steife Y-Achsen, ! ’ sind nicht beriicksichtigt
s ) .
eine steife, gleichzeitig leichte « Zyklus eines Doppelhubs EXCT100 | 60 Picks/min
Z-Achse [mm]
Max. Max. Nennlast bei Wiederhol-
System Achstyp L1 L2 Max. Beschleunigung | Geschwindigkeit | max. Dynamik | genauigkeit
Baugrofie XZ-Richtung | (mm) (mm) Nutzhub (mm) (m/s?) (m/s) (kg) (mm)
326 361,5 Y: 100...1000 50 4,8 +0,1
YXML-1 EXCT-15 7:100, 200 1,5
443,5 454 Y: 100...1500 50 5
YXML-2 EXCT-30 7: 250, 500 3
YXML-3 EXCT-100 455,5 511 Y: 100...2000 30 4 10
Z: 250, 500, 800
Erweiterte Elektrische Dreheinheit 360° mit optionaler pneumatischer Durchfiihrung
Anforderungen | Weitere Anforderungen auf Anfrage

Antriebspaket je nach gewdhlter Konfiguration.
Legen Sie Ihr System selbst im Handling Guide Online aus:
- www.festo.com/handling-guide
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Flachenportal YXCF

2D Handlingsysteme / Flachenportale

Durch ihre hohe mechanische Steifigkeit und das robuste Design kénnen Sie die Flachenportale YXCF in den
verschiedensten Applikationen einsetzen. Leichte bis schwere Werkstiicke oder Nutzlasten und lange Hiibe
bewdltigen diese kartesischen Roboter spielend. In einem horizontalen, rechteckigen 2D-Arbeitsraum kénnen
Sie jede beliebige Position anfahren. Ihr Komplettsystem besteht dann aus 3 Linearachsen mit prazisen Fiih-
rungen. Ausgefiihrt sind Ihre Flachenportale in serieller Bauweise.

Linienportal YXCF: aus Standard-
modulen. Hier X: EGC-120
Y: EGC-HD-160

Flachenportal YXCF-B: aus Standard-
modulen. Hier exemplarisch:
X: ELGC-80/ELFC-80; Y: ELGC-60
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YXCF

Einsatzgebiete:

e Fiir beliebige Bewegungen im 2D-Raum

e Universell fiir niedrige bis hohe Nutzlasten

e Bei sehr hohen Anforderungen an Prézision und/
oder sehr schwere Werkstiicke

e Fiir sehr lange Hiibe

e Positionierung von Endeffektoren wie Greifer- und Vakuumsysteme
oder Werkstiicke

Eigenschaften und Vorteile:

e Hohe mechanische Steifigkeit und robuster Aufbau

e Abgestimmtes Antriebspaket mit Schritt- und Servomotoren,
sowie leistungsstarken Motorcontrollern

e Gekoppelte X-Achsen mit Verbindungswelle fiir hohe Prazision
grofRe Y-Spannweiten

YXCF-B

Einsatzgebiete:

e Kostengiinstiges Handling im Kompaktformat fiir Kleinteilehandling
und einfache Aufgaben.

e Positionierung von Endeffektoren z.B. in Test- und Priifsystemen.

Eigenschaften und Vorteile:

e Elektrische Achsen frei positionierbar mit beliebigen
Zwischenpositionen

e Antriebsachse und Fiihrungseinheit in X-Richtung zur Aufnahme von
Kraften und Momenten im Portalaufbau

e Achsen im Clean Look und mit gewichtsoptimiertem Design

e Energiefiihrungskette aus ESD-Material
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System BaugroBie | Achstyp X-Richtung Achstyp Y-Richtung Max. Nutzhub (mm) | Max. Nutzlast Einbaulage
YXCF-1 ® EGC-50-TB-KF ® EGC-50-TB-KF X: 1900 Abhéngig von der waagrecht
(Standard) Y: 1900 gewdhlten Dynamik
YXCF-1-B e ELGC-60-BS-KF ® ELGC-45-BS-KF X: 800
(Standard) ® ELGC-60-BS-KF Y: 600
Erweiterte ® EGC-50/70/80-TB-KF ® EGC-50/70-TB/BS-KF X: 5000
Anforderungen ® ELGA-70-TB-RF ® ELGA-70-TB/BS-KF/RF Y: 1000
® DGC-12/18-KF
® DGCI-18-KF
YXCF-2 e EGC-80-TB-KF ® EGC-80-TB-KF X: 3000
(Standard) ® EGC-HD-125-TB-KF Y: 2000
YXCF-2-B ® ELGC-80-BS-KF ® ELGC-60-BS-KF X: 1000
(Standard) ® ELGC-80-BS-KF Y: 800
Erweiterte ® EGC-80-TB-KF e EGC-80-TB/BS-KF X: 8500
Anforderungen ® ELGA-70/80-TB-KF/RF ® ELGA-70/80-TB/BS-KF/RF Y: 1500
® EGC-HD-125-TB/BS-KF
YXCF-3 ® EGC-120-TB-KF ® EGC-120-TB-KF X: 3000
(Standard) ® EGC-HD-160-TB Y: 2000
Erweiterte ® EGC-80-/120-TB-KF ® EGC-120-TB/BS-KF X: 8500
Anforderungen ® ELGA-80/120-TB-KF/RF * ELGA-80/120-TB/BS-KF/RF Y: 2000
e EGC-HD-160-TB/BS-KF
© DGC(1)-40/63-KF
® DGC-40-KF
YXCF-4 ® EGC-185-TB-KF ® EGC-185-TB-KF X: 3000
(Standard) e EGC-HD-220-TB-KF Y: 2000
Erweiterte ® EGC-185-TB-KF ® EGC-120/185-TB/BS-KF X: 8500
Anforderungen ® ELGA-150-TB-KF ® ELGA-120-TB/BS-KF/RF Y: 2000
e EGC-HD-220-TB/BS-KF
® DGC(1)-40/63-KF
Erweiterte Weitere Anforderungen auf Anfrage
Anforderungen

Antriebspaket je nach gewdhlter Konfiguration.

Legen Sie lhr System selbst im Handling Guide Online aus:
- www.festo.com/handling-guide
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Hochdynamisches Flachenportal YXMF

2D Handlingsysteme / Flachenportale

Das kartesische Flachenportal, auf mechanischer Basis der EXCH Baureihe, ist ein Hochgeschwindigkeits-
system mit sehr groem rechteckigen Arbeitsbereich. Das Handlingsystem stellt fiir Sie eine echte, kosten-
sparende Alternative zu gangigen Robotiksystemen dar, die 2x Scara-Arbeitsraum bendétigen. Sie erhalten ein
wirtschaftliches System mit hoher Lebensdauer und geringem Energieverbrauch.
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Flachenportal YXMF auf Basis
des EXCH

Einsatzgebiete:

e Fiir hochste Dynamik bis 100 Picks/min bei rechteckigem Bauraum
e Be-und Entladen

e Verpacken und sortieren

e Display and solar wafer handling

* Montage

Eigenschaften und Vorteile:

e Hohe Dynamik durch parallelkinematisches Antriebskonzept

e Optimale Bauraumausnutzung: Extrem kompakt und flach mit
skalierbarem Arbeitsraum in X- und Y-Richtung

® 30 % hohere Leistung durch geringere bewegte Masse: Antrieb
fiir die Positionierung der Frontplatte entfallt

e Universell: Front-Unit Schnittstelle fiir Dreh- und Greiflésungen
mechanisch oder mit Vakuum

e Niedriger Masseschwerpunkt: geringes Uberschwingen, erhdhte
Positioniergenauigkeitund reduzierte Anforderungen an das Gestell

e Integriertes Energiefiihrungskonzept: fiir eine einfache und sichere
Installation, auch bei nachtraglicher Anderung oder
Erweiterung



Arbeitsraum und Einbauraum maximal
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Die kinematische Kette:

Zwei feststehende,

L1+Hub(X) . ’\m Y m
X | leistungsstarke Servomotoren
- _ N.|1 und Mz.
I T ] e Ein H-formig umlaufender X
Zahnriemen ZR \/
% e Zwei sehr steife X-Achsen,
> . .
T eine sehr steife Y-Achse
o~
EXCH-40  —
[ 10 I
| | 2
EXCH-60
N\ &
80
70
e - - .
60 S~ Die Kinematik im Detail: Motor 1
.E \ . e . i T 1
g 50 \ * Die Ube[lagerun.g beider Moto T e K
E 40 * ren ermoglicht die Bewegungs-
£ 30 richtung der Frontplatte in 0 v
X- und Y-Richtung 5l . A 5 ¥
20 e Bei ausschlieBlicher Bewegung |~ ¥~ -
10 der Frontplatte in X-Richtung -
0 . . . oder in Y-Richtung sorgen
400 800 1200 1600 beide Motoren zusammen fiir
Hub in X-Richtung [mm] maX|ma'le Bfesd.ﬂeunlgung und
Geschwindigkeit
Max. Max. Nennlast Wiederhol-
System Achstyp L1 L2 Max. Beschleunigung | Geschwindigkeit bei max. genauigkeit
Baugrofie XY-Richtung (mm) (mm) Nutzhub (mm) (m/s?) (m/s) Dynamik (kg) (mm)
YXMF-2 EXCH-40 382 360 X:200...2000 Einbaulage Einbaulage waag- | 4 £0,1
Y: 200...1000 waagrecht: 50 recht: 5
Senkrecht: 30 Senkrecht: 4
YXMF-3 EXCH-60 643 507 X:500...2500 Einbaulage Einbaulage waag- | 6
Y: 500...1500 waagrecht: 50 recht: 5
Senkrecht: 30 Senkrecht: 3
Erweiterte Weitere Anforderungen auf Anfrage
Anforderungen

Antriebspaket je nach gewdhlter Konfiguration.

Legen Sie lhr System selbst im Handling Guide Online aus:

- www.festo.com/handling-guide
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\XO/Y 2D Handlingsysteme / Flachenportale

Kleinbauendes Flachenportal YXMF

Uberall dort, wo jeder Millimeter z&hlt, spielt das kleinbauende Fldchenportal YXMF auf Basis der EXCM Bau-
reihe seine Vorteile aus. Hohe Funktionalitat trifft auf extrem kompaktes, flachbauendes Design und maximale
Arbeitsraumabdeckung. Mit im Gepack: Das abgestimmte Antriebspaket aus Schrittmotoren mit optischen
Encodern und Doppel-Motorcontroller CMXH fiir einen positionsgeregelten Closed-Loop-Betrieb.

Einsatzgebiete:

e Fiir Desktop-Anwendungen im Bereich Kleinteilmontage,
und Elektronikfertigung und Laborprozesse

e Fiir kleinste Arbeitsraume

Eigenschaften und Vorteile:

e Hochste Funktionalitdat durch parallelkinematisches
Antriebskonzept

e Flachbauend und kompakt fiir optimale Raumausnutzung

e Clean Look

e Hohe Nutzlast

e Festo plug and work inklusive Vorparametrierung

e Konfigurierbar in Lange und Breite

e Flexible 3D-Energiefiihrung

e Optionaler Justierbausatz

Flachenportal YXMF auf Basis
des EXCM-30

EXCM-40

Leistungsstark durch 48 Volt-Versor-
gungsspannung. Fiir Lasten bis 4 kg
bei einer sehr grofler Arbeitsraum-
abdeckung.
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Arbeitsraum und Einbauraum maximal Die kinematische Kette:

® Zwei feststehende Servomoto- @ @)
L1+Hub(X) ren M, und M,
X e Ein umlaufender Zahnriemen ZR
e Zwei sehr steife X-Achsen,
= eine sehr steife Y-Achse A B
~Vu —
Y
Z X
> 2
T
9
M, M,

Funkti -
Dl;ns E;?Cnl\j\plz;:znu’)ede beliebize Die Kinematik im Detail: —
] § e Die Uberlagerung beider Moto- |

Position in einem Arbeitsraum _
ren ermoglicht die Bewegungs- ¥ ® N
anfahren. Der umlaufende Zahn- . ;
) o richtung der Frontplatte in ¥F i —> 4 v
riemen bewegt den Schlitten in .
. . . X-und Y-Richtung i~
einem 2-dimensionalen Raum, ) o g o A . ¥
die feststehenden Motoren sind * BeiausschlieBlicher Bewegung : <
o der Frontplatte in X-Richtung TN A M
mit diesem gekoppelt. . .
oder in Y-Richtung sorgen
beide Motoren zusammen fiir
maximale Beschleunigung und
Geschwindigkeit
Max. Max. Nennlast bei Wiederhol-
System Achstyp L1 L2 Max. Beschleunigung | Geschwindigkeit | max. Dynamik genauigkeit
Baugrofie XY-Richtung | (mm) (mm) Nutzhub (mm) (m/s?) (m/s) (kg) (mm)
YXMF-1* EXCM-30 133 122 X: 90...700 20 1 3 +0,05
Y: 110..510
YXMF-2* EXCM-40 382 360 X:200...2000 5 1 4 +0,1
Y: 200...1000
Erweiterte | Weitere Anforderungen auf Anfrage
Anforde-
rungen

* Nicht fir Positioning Basic Lib geeignet

Antriebspaket je nach gewdhlter Konfiguration.

Legen Sie Ihr System selbst im Handling Guide Online aus:

- www.festo.com/handling-guide
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vy 3D Handlingsysteme / Raumportale

¢

Raumportal YXCR

Der kartesische Roboter YXCR fiir dreidimensionale Bewegungen im Raum ist ideal fiir sehr lange Hiibe bis zu
3000 mm in X-Richtung — auch bei hohen Belastungen. Durch die Kombination mehrerer Achsmodule ldsst sich
das YXCR universell einsetzen, ob fiir leichte bis schwere Werkstiicke oder hohe Nutzlasten. Ein Raumportal,
das bestens auf die Anforderungen von sehr vielen Applikationen zugeschnitten ist.

YXCR

Einsatzgebiete:

e Fiir beliebige Bewegungen im 3D-Raum

e Universell einsetzbar fiir leichte bis sehr schwere Werkstiicke bzw.
hohe Nutzlasten

e Bei sehr hohe Anforderungen an Prazision und/oder sehr schwere
Werkstiicke, bei gleichzeitig langen Hiiben

Eigenschaften und Vorteile:
e Sicher und prazise durch hohe mechanische Steifigkeit, robusten
Aufbau und gekoppelte X-Achsen
e Pneumatische und elektrische Komponenten frei kombinierbar
Raumportal YXCR aus Standard- o AuRerst prazise und hoch belastbar auch bei sehr langen Hiiben
modulen. Hier exemplarisch: * Mit passendem Festo Motor und Servoantriebsreglerpaket und

X: EGC-120, Y: EGC-120, Energiefiihrungskette
Z: EGC-80

YXCR-B

Einsatzgebiete:

Extrem raumsparendes 3D-Portalsystem mit attraktivem Preis-Leis-
tungs-Verhéltnis z.B. fiir einfache Montageaufgaben und Kleinteile-
handling in der Elektroindustrie.

Eigenschaften und Vorteile:

e Spindel- und Zahnriemenachsen mit innenliegender, geschiitzter
Kugelumlauffiihrung

e Axiale oder parallele Motoranbindung frei wahlbar zur optimalen
Nutzung des Einbauraumes

e Pneumatische und elektrische Komponenten frei kombinierbar

e Energiefiihrungskette aus ESD-Material

Raumportal YXCR-B: aus Standard-
modulen. Hier exemplarisch:

Y: ELGC-80/ELFC-80; Y: ELGC-60
Z: EGSC-45
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System Achstyp Achstyp Achstyp Max. Nutzhub | Max.
Baugrofie X-Richtung Y-Richtung Z-Richtung [mm] Nutzlast Einbaulage
YXCR-1 ® EGC-50-TB-KF e EGC-50-TB-KF ® EGSL-35 X: 1900 Abhdngig | waagrecht
(Standard) ® DGSL-6 Y: 1900 von der
Z: 50 gewdhlten
YXCR-1-B o ELGC-60-BS-KF o ELGC-45-BS-KF * EGSC-32/45 X: 800 Dynamik
(Standard) ® ELGC-60-BS-KF ® DGST-8/12/16 Y: 600
Z:150
Erweiterte ® EGC-50/70/80-TB-KF ® EGC-50/70-TB/BS-KF ® EGSL-35 X: 5000
Anforderungen ® ELGA-70-TB-RF ® ELGA-70-TB/BS-KF/RF ® DGSL-6/8/10 Y: 1000
® DGCI-18-KF * DFM-12 Z: 80
© DGC-12/18-KF
YXCR-2 ® EGC-80-TB-KF ® EGC-80-TB-KF ® EGSL-45 /55 X: 3000
(Standard) e EGC-HD-125-TB e DGEA-18 Y: 2000
® EGC-70-BS-KF Z: 800
e DGSL-12 / 16
YXCR-2-B e ELGC-80-BS-KF ® ELGC-60-BS-KF ® EGSC-45/60 X: 1000
(Standard) ® ELGC-80-BS-KF ® DGST-12/16/20 Y: 800
Z:200
Erweiterte ® EGC-80-TB-KF ® EGC-80-TB/BS-KF ® EGSL-45/55 X: 8500
Anforderungen e ELGA-70/80-TB-KF/ RF ® ELGA-70/80-TB/BS-KF/RF * DGEA-18 Y: 1500
e EGC-HD-125-TB/BS-KF ® DNC(E/I)-32 mit FENG Z: 1000
® DGC(I)-25/40-KF e EGC-70-BS-KF
® DGSL-12/16
® DFM-16/20
YXCR-3 * EGC-120-TB-KF * EGC-120-TB-KF * EGSL-75 X: 3000
(Standard) e EGC-HD-160-TB ® DGEA-25/40 Y: 2000
® EGC-80-BS-KF Z: 800
e DGSL-20/25
Erweiterte e EGC-80-/120-TB-KF ® EGC-120-TB/BS-KF ® EGSL-75 X: 8500
Anforderungen ® ELGA-80/120-TB-KF/RF ® ELGA-80/120-TB/BS-KF/RF ® DGEA-25 Y: 2000
e EGC-HD-160-TB/BS-KF © DNC(E/I)-32/40 mit FENG Z: 1000
® DGC(I)-40/63-KF ® EGC-70/80-BS-KF
® DGC-40-KF ® ELGA-80-BS-KF
® DGSL-20/25
e DFM-25/32/40
YXCR-4 * EGC-185-TB-KF * EGC-185-TB-KF * DGEA-40 X: 3000
(Standard) * EGC-HD-220-TB-KF * EGC-120-BS-KF Y: 2000
Z: 800
Erweiterte * EGC-185-TB-KF * EGC-120/185-TB/BS-KF * DGEA-40 X: 8500
Anforderungen ® ELGA-120-150-TB-KF/RF | ® ELGA-120-TB/BS-KF/RF ® DNC(E/I)-63 mit FENG Y: 2000
e EGC-HD-220-TB/BS-KF ® EGC-120/185-BS-KF Z: 1000
® DGC(I)-63-KF ® ELGA-120/150-BS-KF
* DFM-50
Erweiterte ® ELGR Y: 8500
Anforderungen e ELCC Y: 2000
Schwerlast Z: 2500

Antriebspaket je nach gewdhlter Konfiguration.
Legen Sie Ihr System selbst im Handling Guide Online aus:
- www.festo.com/handling-guide
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3D Handlingsysteme / Raumportale

Kleinbauendes Raumportal YXMR

Das extrem raumsparende 3D-System YXMR nimmt hohe Krdfte und Momente bestens auf. Seine ruhigen Lauf-
eigenschaften bleiben, ebenso die hohe Prazision beim Positionieren. An das kleinbauende Portal EXCM-30
lassen sich sowohl der elektrische Mini-Schlitten EGSC mit Kugelumlauffiihrung als auch der pneumatische
Mini-Schlitten DGSL anschlief3en.

Durch das parallelkinematische Antriebskonzept mit umlaufenden Zahnriemen und zwei feststehenden Schritt-
motoren bendétigt das YXMR nur minimalen Einbauraum — bei sehr geringen bewegten Massen und héchster
Funktionalitdt. Die Schrittmotoren mit optischen Encodern sorgen fiir einen positionsgeregelten closed loop
Betrieb. Das kleinbauende Raumportal YXMR ist die ideale Losung fiir Sie, wenn Sie hohe Nutzlasten auf
kleinstem Arbeitsraum sicher positionieren wollen.

Einsatzgebiete:

e Fiir Desktop-Anwendungen im Bereich Kleinteilmontage
und Elektronikfertigung und Laborprozesse

e Fiir kleinste Arbeitsraume

Eigenschaften und Vorteile:
_ e Flachbauend und kompakt fiir optimale Raumausnutzung
*" e Hohe Nutzlast
e Festo plug and work inklusive Vorparametrierung
e Konfigurierbar in Lange und Breite

Raumportal YXMR: XY: EXCM-30

Z: EGSC-32
System Achstyp Achstyp Max. Max. Max.
Baugrofie XY-Richtung Z-Richtung Nutzhub (mm) Beschleunigung (m/s?) | Geschwindigkeit (m/s)
YXMF-1* EXCM-30 EGSC-25/32 X:90...700 20 1
DGSL-8/10/12 Y:110...510
Z:150
YXMEF-2* EXCM-40 EGSL-45 X:200...2000 5 1
DGSL-16 Y: 200...1000
Z:200
Erweiterte Weitere Anforderungen auf Anfrage
Anforderungen

* Nicht fuir Positioning Basic Lib geeignet

Antriebspaket je nach gewdhlter Konfiguration.

Legen Sie Ihr System selbst im Handling Guide Online aus:
- www.festo.com/handling-guide
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Hochdynamisches Raumportal YXMR
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Mit bis zu 100 Picks/min ist das Raumportal YXMR hochdynamisch. Und es nutzt seinen Arbeitsraum durch
das parallelkinematische Antriebskonzept optimal aus: das YXMR ist extrem kompakt und flach, der Arbeits-

raum in X- und Y-Richtung skalierbar.

Eine optionale Zusatzbewegung erreichen Sie liber die Frontplatte. Diese nimmt die Z-Achse oder das Hub-
Drehmodul fiir die freie 3D-Bewegung im Raum auf. Die klare Gestaltung verbessert die Ubersichtlichkeit in
Ihrer Anlage, und die geringere bewegte Masse ermoglicht Ihnen eine bis zu 30 % hohere Leistung.

Raumportal YXMR: XY: EXCH

Einsatzgebiete:

e Fiir hochste Dynamik bis 100 Picks/min bei rechteckigem Bauraum

e |deal fiir Montage- oder Priifzellen und verbesserte Ubersichtlich-
keit der Anlage

e Montieren, verpacken und sortieren

Eigenschaften und Vorteile:

e Hochste Dynamik bis 100 Picks/min bei rechteckigem Bauraum

e Verbesserte Ubersichtlichkeit der Anlage

® 30 % hohere Leistung durch geringere bewegte Masse: Antrieb fiir
die Positionierung der Frontplatte entfallt

e Universell: Front-Unit-Schnittstelle fiir Dreh- und Greiflosungen
mechanisch oder mit Vakuum

e Niedriger Masseschwerpunkt: geringes Uberschwingen, erhdhte
Positioniergenauigkeit und reduzierte Anforderungen an das Gestell

e Integriertes Energiefiihrungskonzept: fiir eine einfache und sichere
Installation, auch bei nachtréglicher Anderung oder Erweiterung

Z: EGSS-45
Max.
System Achstyp Achstyp Max. Max. Geschwindigkeit
Baugrofie XY-Richtung Z-Richtung Nutzhub (mm) Beschleunigung (m/s?) | (m/s)
YXMF-2 EXCM-40 EGSC-45 X:90...700 20 1
DGSL-16 Y:110...510
Z:200
YXMF-3 EXCM-60 EGSL-55 X:200...2000 5 1
DGSL-20 Y: 200...1000
Z:200
Erweiterte Weitere Anforderungen auf Anfrage
Anforderungen

Antriebspaket je nach gewahlter Konfiguration.
Legen Sie Ihr System selbst im Handling Guide Online aus:
- www.festo.com/handling-guide
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Auslegersystem YXCA

3D Handlingsysteme / Auslegersysteme

Der kartesische Roboter YXCA fiir dreidimensionale Bewegungen im Raum ist ideal fiir den Einsatz in Linien-
montageeinheiten, bei Montageaufgaben sowie im Kleinteilehandling. Durch die freitragende Y-Achse ist der
Arbeitsraum von 3 Seiten zuganglich, der Einbauraum wird optimal ausgenutzt.

Mit den abgestimmten Schritt- und Servomotoren, Antriebsreglern und dem integrierten Energiefiihrungskon-
zept erhalten Sie eine zuverldssige, einbaufertige Losung.

Auslegersystem YXCA-B: aus Stan-
dardmodulen. Hier exemplarisch:
X: ELGC-80; Y: ELGC-60 Z: EGSC-45

Erweiterte Anforderungen wie z.B.
erhthte Nutzlast auf Anfrage
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YXCA-B

Einsatzgebiete:

Extrem raumsparendes 3D-System mit attraktivem Preis-Leistungs-
Verhiltnis z.B. fiir einfache Montageaufgaben und Kleinteilehandling
in der Elektroindustrie. Ideal fiir den Einsatz in Linienmontage-Prozes-
sen oder Desktop-Applikationen

Eigenschaften und Vorteile:

e Storkonturarmer Arbeitsraum von 3 Seiten zuganglich

e Spindel- und Zahnriemenachsen mit innenliegender, geschiitzer
Kugelumlauffiihrung

e Axiale oder parallele Motoranbindung frei wahlbar zur optimalen
Nutzung des Einbauraumes

e Pneumatische und elektrische Komponenten frei kombinierbar

e Energiefiihrungskette aus ESD-Material

e Erfiillt in idealer Weise die Grundanforderungen
der Elektronikindustrie
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System Achstyp Achstyp Achstyp Max. Nutzhub | Max.
Baugrofie X-Richtung Y-Richtung Z-Richtung [mm] Nutzlast Einbaulage
YXCA-1-B ® ELGC-60-BS-KF ® ELGC-45-BS-KF ® EGSC-32 X: 800 Abhdngig | waagrecht
(Standard) ® DGST-8/12 Y: 300 von der

Z:150 gewdhlten

Dynamik

YXCA-2-B ® ELGC-80-BS-KF ® ELGC-60-BS-KF ® EGSC-45 X: 1000
(Standard) ® DGST-12/16 Y: 400

Z:200
Erweiterte Individuell auf Anfrage
Anforderungen

Antriebspaket je nach gewdhlter Konfiguration.
Legen Sie Ihr System selbst im Handling Guide Online aus:

- www.festo.com/handling-guide
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Erweiterte Handlinglosungen

Das kleinbauende Handlingsystem YXMx. Von der Kinematik...

Schrauben, Dispensieren, Testen, Loten, Greifen, Offnen und SchlieRen von GefdRen und vieles mehr: Das
kleinbauende Handlingsystem YXMx ist die Basis fiir verschiedenste Desktop-Anwendungen. Der System-
bausatz aus Kinematik, Steuerung und Software spart Geld und reduziert Ihre Time-to-Market — von der

Entwicklung bis zur Programmierung und Inbetriebnahme.

1. Steuerungstechnik

Controller

e Kompakt

e | eistungsstark

e Dual-core Architektur

e SoftMotion fiir 3D Path-
Anwendungen

e Bildverarbeitungsfunktion

e Konnektiv dank zahlreicher
Schnittstellen

2. Skalierbare Hardware

Flachenportal
e Auf Basis EXCM-30
e Flachbauend und kompakt
e Fiir kleinsten Einbauraum
e Skalierbare Hublangen

- X:90...700 mm

- Y:110..510 mm
* Motoren mit integriertem

Controller und Frequenzum-

Optional:

e USB-Remote-Kamera

e Z-Achse: prazise Spindel-
achse mit Hub 75 oder
125 mm

Festo Zubehor:
e Justierbausatz
e 3D-Energiekette

3. Software

Inklusive: Festo Positioning
Desktop Library
Bewegungssteuerung der
Kinematik

Optional: Festo Condition
Monitoring Library
Uberwachung der Betriebs-
parameter

richter e Universalflansch-Adapter
e Clean Look
SPS Vision
Conditi
Motion Onfjltl?n
Monitoring

Ergédnzen Sie nur noch lhr Front-End - fertig!
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... bis zur Software

Festo Positioning Desktop Library

CoRRT-aR -

Highlight: der Sequenzer

Uber die grafische Benutzeroberfldche des Sequenzers werden
die Prozessablaufe im Hintergrund automatisch generiert. Damit
geht die Applikationsprogrammierung einfach, schnell und véllig
intuitiv — ganz ohne Programmierkenntnisse.

Mehrwert auf Wunsch: Festo Condition Monitoring Library

FESTD
Pt Condliiun Monitoring fse YXMa Sonlams
v‘:l:-;‘ rve =:1 - 4]
|{:_ o
i nley motael wimmed comumptioo per cydln |j' PRI Spply BEERS VotIgY —_—
| [PTpp—p——————r L 40 liwmwm;ﬁﬂh
o L ’ &F (| L)
YR e L
apgmntey matasd curmend comaumphiss per cptle
| i i s o e e ey i IRV ROR TR TP ST 1 |
- a n t -
lAy
2 axis metol carrem commumption per cyche
| e 2 I SR T U TR TR T I Y
L1 i (L] Ly a
LIRAE

Software erhdltlich
in der Festo App World
> www.festo.com/appworld

Sicher, schnell und einfach zum Ziel: mit dem Softwarebaustein

fiir Bewegungssteuerung!

Die Software ist auf dem Controller vorinstalliert und basiert auf der
Festo Positioning Basic Library. Neben den Grundfunktionen fiir die
Inbetriebnahme und Positionierung von Handlingsystemen (Detailin-
formationen siehe Seite 42) bietet sie folgende zusétzliche Funktio-
nen an:

e Plug and Play-Funktion zur automatischen Erkennung und Konfigu-
ration der Motoren

e Definiertes Interface zur Kommunikation mit dem Hostsystem iiber
TCP/IP

e Sequenzbearbeitung

Transparenz iiber Wartungsbedarf, Energieverbrauch und
Fertigungsprozess in einer Software!

Hochste Verfligbarkeit und Zuverlassigkeit wird heute in allen Anlagen
gefordert. Der zusatzliche Softwarebaustein fiir Condition Monitoring
iberwacht Betriebsparameter und Aktualwerte des YXMXx, wie z.B.
Laufleistung, Versorgungsdruck, Luft- und Stromverbrauch uvm.

Es unterstiitzt Sie so bei der professionellen Wartungsplanung, mit
der Sie zugleich Instandhaltungskosten reduzieren. Zudem kénnen
Sie den Fertigungsprozess analysieren und erhalten ein umfangrei-
ches Energiemonitoring. Die Software orientiert sich am VDMA-
Standard 24582. Sie bietet eine Basis-Visualisierung der Status-
meldungen im Webbrowser. Uber offene Schnittstellen kénnen

die Daten in Kundensystemen angezeigt werden, z.B. mittels Cloud-
Anbindung tiber OPC-UA.

e Einfache Integration in ibergeordnete Systeme

e |ntuitive Benutzeroberflache
e Kundenspezifische Dashboards auf Anfrage
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Erweiterte Handlinglosungen

Von Standard ...

Durch ihre extrem kurzen Taktzeiten sind diese kompakten und kostenoptimierten Funktionsmodule sind

die Pick and Place Handlingmodule ideal fiir das automatische Zufiihren und Entnehmen von Kleinteilen auf
engstem Raum. Erreicht wird dies durch einen zwangsgefiihrten Ablauf einer Schwenk- und Linearbewegung —
fiir einen kompletten Pick and Place Zyklus.

Pick and Place Handlingmodule HSP/HSW

Handlingmodul HSP

Technische Daten, Varianten und
Optionen finden Sie im Festo Online-

Katalog.

Pneumatisches
Handlingmodul

Handlingmodul
fiir frei projek-
tierbare Antriebe

Pick and Place Lésungen mit DGSL/DGST und EGSL/EGSC
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e Hohe mechanische Steifigkeit
und robuster Aufbau

e Pneumatische und elektrische
Komponenten — frei kombinier-
bar

e Als elektrische Losung — frei
positionierbar

Einsatzbereich

e Nutzlast bis 6 kg

e Hubbereiche bis 400 mm

e Immer dort, wo die Greifeinheit
aus dem Aktionsraum zuriick-
gezogen werden muss.

Handlingmodul HSW

Technische Daten, Varianten und
Optionen finden Sie im Festo Online-

Katalog.

Pick and Place-Varianten
(exemplarisch)

Pneumatisches
Handlingmodul

Handlingmodul
Wi fiir frei projek-
l&i tierbare Antriebe

Elektr./pneum. Pick and Place
DGSL/EGSL

Elektrisches Pick and Place
EGSC/EGSC



...bis kundenspezifisch

Portallosung mit flexiblen Vakuumgreifrahmen

Doppel-Portalsystem

3m

Hauptbestandteile:

e Greifen: ESS-20-CN, VN-10

e Werkstiickerkennung: ADN-20
e Z-Achse: DGEA-40

e Y-Achse: EGC-120-TB

Hauptbestandteile:
Z-Achse: Fremdprodukt
Y-Achse: EGC-120-TB

Technische Eigenschaften:

e Umsetzen von diinnen Werk-
stiicken/Materialien wie
Kartonbogen, Kunststoffbogen,
Blechen, etc.

e Stapelerkennung durch
einfache Sensorik

e Prozesssicheres Abstapeln
garantiert — dank umfang-
reicher Greifversuche im Vor-
feld des Projektes

Technische Eigenschaften:

e Werkstlickmasse: 30 kg
pro Portal

e Stahlgestell: 8 Meter lang,
3 Meter hoch

e Integration von Fremdproduk-
ten, z.B. senkrechte Zahn-
stangenachsen

e Sonderanforderungen wie
z.B. Klemmeinheit, Zentral-
schmierung

e Definierte Schnittstelle fiir
kundenseitiges Greifsystem
und Motoranbindung
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Steuerungen

Die ganzheitlichen Motion Control-L6sungen von Festo erméglichen vielfdltige Losungen fiir industrielle Auto-
matisierungsaufgaben. Unterstiitzt durch innovative Software-Lésungen fiir Engineering und Konfiguration.

Steuerungssystem CPX-E
Leistungsstarkes Automati-
sierungssystem als EtherCAT-
Mastersteuerung und Motion
Controller in IP20 oder als
glinstiges Remote |/0.

e Umfangreiche SPS-Funktionen,
Mehrachsanwendungen mit
Interpolation

e Einfache Integration in Host-
systeme oder als Steuerung fiir
dezentrale Automatisierungs-
l6sungen

e Fiir Industrie 4.0 Host-Umge-
bungen: Cloud- und Digitalisie-
rungskonzepte, OPC-UA Client
und Server-Funktionen

Zuldssige Achsen:
Einzelachsen offen gemaf}
EtherCAT-Spezifikation oder
16 Achsen interpolierend

Robotik (3D)
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Elektrisches Terminal CPX

CPX dient als modulare und flexi-

ble Automatisierungsplattform

inklusive embedded CODESYS

Controller oder als vielseitiges

Remote I/0 in IP65 fiir skalier-

bare Installationskonzepte. Fiir

universelle Kommunikation tiber

Feldbus/Ethernet.

e Fiir dezentralisierte und ver-
netzte Intelligenz

e Industrie 4.0 dank OPC-UA und
CODESYS V3

e Optimierte Versionen fiir IP20
und EX

e Diagnose und Condition Moni-
toring, auch tber loT-Gateway
und Festo Cloud

Zuldssige Achsen:
128 Einzelachsen oder
31 Achsen interpolierend

C1: Einzelachse

M1: Interpolation (3D)

- .
* —

Kompakte Steuerung CECC

Die vielseitig einsetzbare Steue-

rung mit CODESYS ist ideal, um
elektrische und pneumatische
Antriebe einfach anzusteuern.
CECC Stand-alone oder als Teil
in mechatronischen Losungen
ermdglicht Motion Control fiir
bis zu 3 Achsen interpolierend.
e |O-Link-Variante mit Master
und Device Schnittstelle

e Direkter Anschluss der Simpli-

fied Motion Series via |0-Link
o |ntegriertes 10-Link-Interface
fiir den Anschluss von Festo
Ventilinseln, elektrischen
Antrieben, Sensoren
e Digitale E/A

Zuldssige Achsen:
4 Achsen

Einzelachse
(PTP asynchron)

Bediengerdt CDPX

Das Front End Display CDPX mit

Touchscreen visualisiert Daten

und vereinfacht den Dialog mit

Maschinen und Anlagen. Projek-

tierung und Programmierung

gelingen einfach und intuitiv.

e CODESYS-Steuerung,
CANopen-Master, digitale und
analoge EA-Baugruppen zum
einfacheren Steuern in der
Feldebene

e Optional: digitale und
analoge E/A

Zuldssige Achsen:
8 Achsen

Einzelachse
(PTP asynchron)



Kompakt, kostengiinstig und leistungsstark fiir Ihr Handlingsystem:

das modulare Steuerungssystem CPX-E

Das Automatisierungssystem ist mit EtherCAT-Mastersteuerung und Motion Controller in IP20 konzipiert als
zentrales Steuerungssystem fiir die Handhabungsstechnik.

Mit der Software-Lizenz ,,Motion und Robotik“ fiir die Steuerung CPX-
E-CEC-M1-xx erhalten Sie eine komfortable Losung, mit der Sie Hand-

habungsapplikationen bequem und schnell erstellen.
Die beiden Lizenzen erhalten Sie in der Festo AppWorld
-> www.festo.com/appworld

PTP-Lizenz

e Punkt-zu-Punkt-Interpolation

e Ansteuerung einfacher Kinematiken

e Grafische Visualisierung fiir Handbediengerdat CDSA-D3-RV
e Teach-in-Funktion in Verbindung mit der Visualisierung

e Fiir Applikationen wie z.B. Pick and Place, beladen/entladen

CP-Lizenz

e Kartesische Linear- und Kreisinterpolation

e Interpolation der Orientierung

e Bahnapplikationen

e Grafische Visualisierung fiir Handbediengerdat CDSA-D3-RV
e Teach-in-Funktion in Verbindung mit der Visualisierung

Leistungsstark steuern:

Neben umfangreichen SPS-Funktionen bis hin zu Mehrachsanwendun-
gen mit Interpolation ldsst sich CPX-E. Durch die EtherCAT-Master-
schnittstelle, die integrierte PROFINET-Device- oder die EtherNet/IP-
Slave-Schnittstelle einfach in bestehende Hostsysteme integrieren.
Fiir die einfache Integration und Interoperabilitdt in Industrie 4.0
Host-Umgebungen mit Cloud- und Digitalisierungskonzepten sorgen
OPC-UA-Client und Server-Funktionen.

Gesamtheitliche Losung fiir viele Anwendungen:

Als gesamtheitliche Losung erlaubt CPX-E {iber spezifische Soft-
warefunktionen eine enge Verbindung zu vielen Produkten und sys-
temtechnischen Losungspaketen von Festo, z.B. fiir:

e Teilehandling

¢ Montagetechnik (Assembly)

e Palettieren

e Kleben und Dosieren

Auch universelle Aufgaben lassen sich mit CPX-E komplett automati-
sieren, zum Beispiel Verpackungsmaschinen (Flow Wrapper), Palet-
tieranlagen, Selektivltanlagen oder Waver-Handlings.

Eigenschaften und Merkmale:

o EtherCAT Master-Schnittstelle sowie PROFINET und EtherNet/IP Bus
Slave-Schnittstelle

e Einheitliche Programmieroberfliche CODESYS V3 ab SP10

e Integrierte Motionfunktionen wie z.B. SoftMotion

e Optionales Display

e Zulassungen: UL/CSA, C-Tick, IEC-Ex

e Durchgéngiges Datenmanagement mit der Software Festo Automa-
tion Suite

Programmieren Sie komfortabel mit der Festo Teach Language FTL!
Die Software FTL ist bei den CPX-E Motion-Lizenzen integriert. Damit
steht lhnen eine Vielzahl an Funktionen zur Bewegungsprogrammie-
rung und Ansteuerung von E/A zur Verfligung. Durch ihren einfachen
Aufbau und die intuitive Bedienung programmieren Sie Bewegungen
sehr einfach. Umfangreiche Programmierkenntnisse und oder eine spe-
zielle Ausbildung sind nicht notwendig. So kann sich der Programmie-
rer voll auf die Losung der Anwendung konzentrieren.
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Komplettlosungen und Software

Die Inbetriebnahme-Software Festo Automation Suite

Die PC-basierte Software Festo Automation Suite vereint Parametrierung, Programmierung und Wartung von
Festo Komponenten in einem Programm. Sie ermdglicht die Inbetriebnahme des gesamten Antriebspaketes
von der Mechanik bis hin zur Steuerung. Perfekt, um die industrielle Automatisierung einfach, effizient und

durchgangig zu gestalten.

= — ane * | InderSoftware sind Grundfunktionalitdten aller Festo Komponenten
o s e b bereits integriert. Durch Plug-ins und Erweiterungen, die direkt aus
_-_-"_ .:.__: dem Programm heraus installiert werden kdnnen, ldsst sich die Soft-
';-_—«___ - " ware individuell anpassen. Gerdteinformationen, Handbiicher und
arie —_— —_— Applikationsbeschreibungen kénnen bequem direkt aus der Software
_::--: — = herunterladen werden — ohne jedes Mal den Webbrowser zu 6ffnen.
—— -e I 5 —
—— - [ = - His
- = M = i =
—— = —

Bedienoberflache in einem einheitlichen Look

* .| Eigenschaften und Vorteile:

e WS —— e S m— R
—_ T S LT ¢ Topology-Editor: Ubersichtliche Darstellung aller Geréte im Projekt
— | e = und ihrer Verbindungen
e |-'-i E_ e Dateniibernahme: Durch den Import von Auslegungsdaten z.B. aus
ME=E T 1 TR — dem Handling Guide Online, schnell zur korrekten Antriebskonfigu-
! O ol - — ration
e GLRN === —re— e Erstinbetriebnahme-Assistent: In nur wenigen Schritten zum
E=amm 8 8 = 31 o8¢ lauffdhigen Antriebssystem mit dem CMMT-AS
=::“—“_'=::h e 2 Klicks anstatt 100: stark vereinfachte Einbindung des Servo-
' '_: = antriebsreglers CMMT-AS ins Steuerungsprogramm mit CPX-E
= " e Individualisierbar dank gerdtespezifischer Plug-ins und Erweiterun-

H forae s E 4' gen

. . R . e |ntegrierte Steuerungsprogrammierung mit CODESYS
Steuerungsprogrammierung in CODESYS im CPX-E Plug-in

Kostelos herunterladen:
- www.festo.com/AutomationSuite
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Funktionsbausteine fiir CODESYS — mit der Festo Positioning Basic Library

Die Festo Positioning Basic Library bietet Grundfunktionen, welche die Inbetriebnahme und Positionierung der
Handlingsysteme von Festo wesentlich vereinfachen und beschleunigen. Mit den CODESYS-Funktionsblocken
und einem dazu gehorenden, definierten Basisprojekt plus Webvisualisierung erledigen Sie die Programmie-
rung und Inbetriebnahme der Handlingsysteme im Handumdrehen. Die Positioning Basic Library ist kostenlos
in der Festo App World verfiigbar.

Funktionen

e Systemkonfiguration

o Referenzierung

e Jogging/Inching/Stepping

e Punkt zu Punkt Bewegungen

e Ausfiihrung von in CODESYS generierten CNC Programmen

e Ausfiihrung von CNC Programmen als G-Code aus Textdateien
e Meldesystem

Interpolierte Bewegungen mit der Festo Positioning Basic Library

Controller fiir die Festo Positioning Basic Lib

App
World @D
Software erhltlich

oL ' e in der Festo App World
CECC-X CPX-E-CEC-M1-PN CPX-CEC-M1-V3 - www.festo.com/appworld
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Komplettlosungen und Software

Festo Handlingsysteme mit passenden Schaltschranklésungen bieten
Kontrolle, Bewegung und Handhabung als integriertes Paket

Der passende Schaltschrank fiir Ihr Handlingsystem: Von einfachen Steueraufgaben, liber Pick and Place bis
zu komplexen Steuerungen fiir koordinierte, hochdynamische und prazise Bewegungsabldaufe mit bis zu 6 Ach-
sen. In Festo Controller-Schaltschranken lassen sich die Steuerkomponenten fiir Ein- und Mehrachssysteme
geschiitzt unterbringen.

Individuell auf Ihre Applikation zugeschnitten, konstruiert und gebaut, enthalten Sie neueste Produkte und
Technologien. Natiirlich finden auch die besonderen Anforderungen lhrer Branche Beriicksichtigung, wie z.B.
Hygienevorschriften. Bei Bedarf mit Sicherheitskonzept konform zur Maschinenrichtlinie, z.B. sicherer Stopp
SS1 nach EN 60204-1 im Automatikbetrieb mit PL d, Kat. 3.

Profitieren Sie von der langjahrigen Erfahrung und dem Know-how unserer Spezialisten und beschreiben Sie
uns lhre Aufgabenstellung! Den Rest erledigen wir fiir Sie.

Leistungsumfang:

e Individuelles Engineering passend zu lhrem Handlingsystem

e Komplettsystem zum sofortigen Betrieb — Plug and Work

e Ansteuerung von bis zu 6 Achsen

e Vorprogrammierte Basisprojekte in CODESYS

e 3D-Bahnsteuerung, optional mit integrierter SPS

e Sicherer Stopp SS1 im Automatikbetrieb mit PLd

e Einfache Einbindung in die kundenseitige Sicherheitshierarchie

e Zusatzliche digitale Ein- und Ausgdnge optional

e Schutzart IP54

e Bauraumoptimiert: Passgenau zum Rahmengestell der jeweiligen
Kinematik

e Bedien- und wartungsfreundlicher Aufbau des Gesamtsystems
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Einachssystem

Hochdynamisches Linienportal

Linienportal

Hochdynamisches Flachenportal

Flachenportal

Kleinbauendes Flachenportal

.II Nessssa

assssast N

s

Schnell konfiguriert und

integriert:

e Funktionsbausteine fiir
Bewegungsapplikationen

e Hostbausteine zur einfachen

Anbindung in lhre Steuerungs-

umgebung

—
EtherCAT.
EtherNet/IP

PIRJOJF] ]
BJU]S

Kleinbauendes Raumportal
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Gestelle

Fur Inr Handlingsystem bietet lhnen Festo gepriifte und funktionssichere Gestelle. Wahlweise aus Aluminium
oder Stahl und passend zu jeder Kinematik und Anwendung.

Standard-Gestelle aus Stahl

Gestelle (LP-ST) fiir Linienportale bis
6 m Lange und 2,5 m Hohe

Transportose fest verschweift,
optional Ringdsen

Schnittstelle zum Handling,
unbearbeitet, Justierung an
Handling

Gestelle (RP-ST) fiir Raumportale
bis 2 m Breite, 5 m Linge und Versteifungsstrebe fiir optimale

2,5 m Hohe Krafteinleitung

Bodenbefestigung
mit AusgleichsfiiRen

Standard-Gestelle aus Aluminium

Gestelle (LP-AL) fiir Linienportale bis
6 m Lange und 2 m Hohe

Direktverbindung ohne
zusétzliche Befestigungs-

winkel Typisches Verbindungselement:

Querstrebe/Hauptprofil

Bodenbefestigung
mit AusgleichsfiiBen

Gestelle (RP-ST) fiir Raumportale
bis 2 m Breite, 3 m Ldnge und
1,5 m Hohe

Einfache Querversteifung
aus Profilmaterial
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Servopneumatik

Suchen Sie eine individuelle Losung, die prdzise und positionsgeregelt, gleichzeitig aber sanft und doch stark
ist? Dann sollten Sie Servopneumatik von Festo in Betracht ziehen. Besonders bei hohen bewegten Massen
und kleinem Einbauraum ist der Antriebs-Baukasten der Servopneumatik in seiner ganzen Vielfalt hilfreich.
Mit einem servopneumatischen System konnen Sie einen pneumatischen Zylinder positionsgeregelt auf eine
vorgegebene Zielposition fahren oder kraftgeregelt eine vorgegebene Zielkraft erzeugen.

Servopneumatisches Positionier-
modul CPX-CMAX-C1-1 und elektro-
nischer Endlagenregler Soft-Stop
CPX-CMPX-C-1-H1, Module des modu-
laren elektrischen Terminals CPX

CPX-MPA

Mit der Anschlussplatte VABP konnen
verschiedene Abschaltfunktionen rea-
lisiert werden. Sie ist immer Bestand-
teil einer projektierten Sicherheits-
einrichtung.

Proportional-Wegeventil VPWP

mit integriertem, digitalem, seriellem
Interface fiir CPX-CMAX und
CPX-CMPX

Einsatzgebiete:

e Bei hohen bewegten Massen und kleinem Einbauraum

e Sanfte und flieBende Bewegungen fiir eine schonende Behandlung
von Werkstiicken

Eigenschaften und Vorteile:

e Preisgiinstig besonders bei einer bewegten Masse ab 5 kg
e Hohe Dynamik

e Positions- und Kraftregelung
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Weltweit, kompetent, auf den Punkt:
Rundum-Service und Support fiir lhr Handlingsystem

Wir begleiten Sie tiber den kompletten Lebenszyklus Ihres Handlingsystems hinweg, vom Engineering tiber
den Betrieb bis zur Modernisierung. Die Services werden von geschultem Fachpersonal ausgefiihrt. Das ver-
schafft Ihnen Planungssicherheit und Ihr Handlingsystem ist innerhalb kiirzester Zeit produktiv im Einsatz.
Zusatzlich wird Ihr eigenes Personal entlastet.

Kreativ, kundengerecht und sicher konzipieren und konstruieren!
Wir unterstiitzen Sie mit vielen online verfiigbaren Engineering-Tools
zum Planen, Auslegen, Konstruieren und Simulieren — z.B. dem Hand-
ling Guide Online. So kommen Sie schnell und einfach zur richtigen
Losung, alles ist passend dimensioniert, auch gemaf Normen und
Richtlinien. CAD-Daten iibernehmen Sie direkt in ihre Plane. Oder
nutzen Sie den Engineering-Service unserer Spezialisten und Projekt-
ingenieure.

Kostengiinstig, schnell und effizient beschaffen und Liefern!
Pneumatik oder Elektrik? Bei uns bekommen Sie {iber 33.000 pneu-
matische und elektronische Produkte aus einer Hand. Das bedeutet
fiir Sie: ein Auftrag, eine Rechnung und ein Ansprechpartner! Damit
reduzieren Sie Zeitaufwand und Kosten im Einkauf. Noch einfacher
wird es mit dem Online Shop: 24/7 verfiigbar, aktuelle Preise und
Lieferzeiten sowie Auftragsverfolgung.




Zeitsparend und einfach montieren und in Betrieb nehmen!

Mit unseren niitzlichen Software-Tools und Application Notes nehmen
Sie lhr einbaufertiges Handlingsystem schnell und einfach in Betrieb.
Fiir ein optimales Zusammenspiel mit Ihrer Gesamtanlage sorgen
unsere lokalen Servicespezialisten vor Ort oder online mit Remote-

Inbetriebnahme-Service fiir

Handlingsysteme

e Fiir zuverldssigen Betrieb:
Uberpriifung von Verdrahtung,
Anschliissen, Fahrweg und
Energieketten

e Fiir optimale Wege: Konfigura-
tion und Parametrierung der
Achsen

e Fiir maximale Leistung: Opti-
mierung der Regelparameter
und Referenzfahrt

e Fiir getestete Sicherheit:

Ansteuerung der Achsen im
Testbetrieb

e Fiir sicheren Betrieb: Einwei-
sung der Maschinenbediener,
z.B. zur Fehlerdiagnose und
Fehlerbehebung oder zur Ande-
rung von Positionswerten

Der InbetriebnahmeService ist
Remote oder Vor-Ort fiir Ein-

bis Dreiachssysteme erhdltlich,
auch jeweils im ,,SafetyPaket*
fir Achssysteme mit Sicherheits-
modul.

Unterstiitzung.

Einfache Video-Tutorials zur Selbsthilfe

In unserem YouTube-Kanal ,,Festo Service“ finden Sie praxisnahe und
intuitiv nachvollziehbare Schritt-fiir-Schritt-Anleitungen zu haufig
angefragten Themen wie Reparieren, Konfigurieren, in Betrieb neh-

men und Umbauen.

- www.youtube.com/FestoService

Applikations-Programmierung

e Anpassung der Parametrierung
der System-Komponenten

e Erstellen von Programmab-
ldufen im Controller

e Erstellen der Visualisierung

e Einbinden von weiteren
Komponenten

e Anbinden an die Master-
steuerung

Technisches Training

e Grundlagen der Handling-
automation

e Motion Control Solution

e Wartung und Instandhaltung
der spezifischen Handling-
systeme

lhr Vorteil: Maximale Anlagen-
produktivitat!

Verldsslich und zukunftssicher betreiben und modernisieren!

Fiir ein Hochstmaf} an Anlagenverfiigbarkeit und —lebensdauer ver-
trauen Sie am besten auf unserem Instandhaltungsservice. Schnell
verfligbare Ersatzteile, unser Reparaturservice und qualifizierte Ser-
vicetechniker vor Ort bieten schnelle Hilfe im Notfall, um Stillstands-
zeiten zu reduzieren. Nutzen Sie unsere Maschinenoptimierungs- und
Energy Saving Services, um bei iberschaubaren Investitionen die
Energieeffizienz und Gesamtanlageneffektivitat zu steigern.

49









U3)[BUYSGIOA JWNIA| pun udSUNISpUY — £0/120Z 3P 6195ET

at

Vi

Produkt



